NOMBRE: CONTROL DE SISTEMAS.
HRS./SEM.: 4
CLAVE: F35

*  Objetivo: Que el estudiante adquiera la habilidad y capacidad suficiente para reconstruir sefales
utilizando el teorema del muestreo y para aplicar los sistemas retroalimentados en la resolucion de
problemas béasicos en el area de Control de Sistemas.

1. Muestreo. Representacién de una sefial continua en el tiempo por su muestreo: teorema de muestreo;
Reconstruccién de una sefial por su muestreo usando interpolacién; Efecto de bajo muestreo; Procesado
discreto en el tiempo de sefiales continuas en el tiempo; Muestreo de sefiales discretas en el tiempo.

2. Sistemas de comunicacion. Exponencial compleja y modulacién de amplitud sinusoidal; Demodulacién
para AM sinusoidal; Multiplexado en divisién de frecuencias; Modulacién de amplitud sinusoidal de
banda simple; Modulacién de amplitud con un portador de tren de pulsos; Modulacién de amplitud de
pulsos; Modulacién de frecuencia sinusoidal; Modulacién discreta en el tiempo.

3. Transformada de Laplace. La transformada inversa de Laplace; Evaluacién geométrica de la
transformada de Fourier de la grafica cero-polar; Propiedades de la transformada de Laplace; Andlisis y
caracterizacién de sistemas LIT usando la transformada de Laplace; Algebra de sistemas de funciones y
representacién de diagramas de bloques; La transformada de Laplace unilateral.

4. La transformada z. La transformada z; La regién de convergencia de la transformada z; La transformada
z inversa; Propiedades de la transformada z; Analisis y caracterizacién de sistemas LIT usando la
transformada z; Algebra de funciones del sistema y representacién en diagramas de bloque; La
transformada z unilateral.

5. Sistemas retroalimentados lineales. Sistemas retroalimentados lineales; Algunas aplicaciones y
consecuencias de sistemas retroalimentados; Analisis de sistemas retroalimentados lineales; Criterio de
estabilidad Nyquist; Ganancia y margenes de fase.
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Técnicas de enseianza sugeridas

Exposicion oral

Exposicion audiovisual
Ejercicios dentro de clase
Seminarios

Lecturas obligatorias

Trabajos de investigacion
Practicas en taller o laboratorio
Practicas de campo
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Elementos de evaluacion sugeridos

Examenes parciales ( X))



Exadmenes finales

Trabajos y tareas fuera del aula
Participacion en clase
Asistencia a practicas

Otras:
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